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«Nul ne peut lire le grand livre de I'Univers s’il n’en connait la langue,
qui est la langue mathématique.» (Galilée) *!

La citation complete est la suivante : «La philosophie est écrite dans cet immense livre qui se tient toujours ouvert devant nos
yeux, je veux dire 'Univers, mais on ne peut le comprendre si on ne s’applique d’abord a en comprendre la langue et a en connaitre
les caracteres avec lesquels il est écrit. Il est écrit dans la langue mathématique et ses caracteres sont des triangles, des cercles
et autres figures géométriques, sans le moyen desquels il est humainement impossible d’en comprendre un mot. Sans eux, c’est
une errance vaine dans un labyrinthe obscur.» (Galilée, Il Saggiatore, Rome 1623.)



Préface

Ces notes de cours reprennent largement celles rédigées par nos collegues Claude Aslangul et Jean-Bernard
Zuber. Nous les remercions vivement de les avoir mises a notre disposition.

Michel Fioc Dan Israél  Jesper Lykke Jacobsen
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